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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zadania.

Przedmiotem opracowania jest inwestycjg pn.: ,Polepszenie funkcjonowania systemu
gospodarowania odpadami na terenie gminy Rzepiennik Strzyzewski poprzez rozbudowe istniejgcego
PSZOK” w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.

Roboty budowlane bedg wykonywane na podstawie projektu technicznego (wykonawczego),
przedmiaru robot i dokumentacji prawne;.

Zakres robdét obejmuije:

- wytgcznik gtéwny pradu WGP wraz z wyposazeniem;

- rozdzielnia gtéwna RG wraz z wyposazeniem;

- rozdzielnia wéd opadowych RZWO wraz z wyposazeniem;

- zasilanie obiektu, linia kablowa policznikowa YKY 4x10 mm? z zestawu ztgczowo-pomiarowego
ZZP (na stupie) do wytgcznika gtéwnego pragdu WGP i rozdzielni RG;

- o$wietlenie terenu, stupy o$wietleniowe wolnostojgce wraz z oprawami o$wietleniowymi LED —
tacznie 13 kpl.;

- studnie kablowe SK1 —tagcznie 7 kpl.

- linie kablowe policznikowe YKYzo 5x6 mm?, YKYzo 5x4 mm? do zasilania o$wietlenia terenu,
bram wjazdowych, rozdzielni wod opadowych RZWO.

- wszystkie linie kablowe uktadane w catosci w rurach ostonowych Arot DVK 75, DVK 50, poprzez
czesciowo studnie kablowe SK1;

- ruraz rurami Arot DVK 50 dla potrzeb docelowego monitoringu obiektu. Monitoring obiektu wg
potrzeb w porozumieniu z inwestorem — poza zakresem niniejszego projektu.

- uruchomienie, proby funkcjonalne.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robo6t towarzyszacych i tymczasowych.

- ogrodzenie i oznakowanie miejsca prowadzenia robot
- zaplecze socjalne budowy.
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1.3 Informacja o terenie budowy.

1.3.1 Organizacja rob6t budowlanych

Organizacja robo6t winna byé szczegétowo opisana w ,Planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”,
ktérego opracowanie nalezy do obowigzkow kierownika budowy.

Obowigzki kierownika budowy nalezy powierzyé osobie posiadajgcej odpowiednie uprawnienia
budowlane oraz bedgcej cztonkiem Izby Inzynieréw Budownictwa.

Na terenie budowy nalezy zabezpieczy¢ odpowiedni sprzet przeciwpozarowy.

1.3.2 Zabezpieczenie intereséw oséb trzecich

Przed rozpoczeciem robot nalezy poinformowac wiascicieli o rozpoczeciu robot.

Prace nalezy prowadzi¢ tak, aby zminimalizowa¢ ucigzliwos¢ i ewentualne szkody. Teren budowy
nalezy uporzadkowaé po zakonczeniu budowy i przywréci¢ do stanu pierwotnego.

1.3.3 Ochrona srodowiska

Projektowane roboty nie spowodujg negatywnego oddziatywania na srodowisko. Nie nastgpi
zwiekszenie hatasu i emisji spalin.

1.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Roboty nalezy prowadzi¢ w oparciu o plan BIOZ, ktéry nalezy sporzadzi¢ na podstawie
informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na
oznakowanie terenu i miejsc szczegdlnie niebezpiecznych.

1.5 Organizacja ruchu

Drogi i ciggi piesze na placu budowy powinny by¢ utrzymywane we wtasciwym stanie
technicznym, nie wolno na nich sktadowa¢ materiatéw, sprzetu lub innych przedmiotow.

1.6 Zabezpieczenia chodnikow i jezdni
Roboty nalezy prowadzi¢ w spos6b uniemozliwiajgcy zanieczyszczenie pobocza, chodnikow i
jezdni. Wszelkie zanieczyszczenia wykonawca powinien usuwac na biezgco. Ewentualne

uszkodzenia chodnikéw i jezdni wykonawca powinien naprawi¢ po zakonczeniu robot.

1.7. Nazwy i kody robét.

| CPV 45311000-0 | Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych. |

1.8. Okreslenia podstawowe, definicje pojec i okreslen
Zakres robot objetych zaméwieniem i projektem nie wymaga dodatkowego zdefiniowania,
gdyz sg to roboty typowe jednoznacznie opisane.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.

Do wykonania inwestycji nalezy stosowa¢ materiaty posiadajace dopuszczenie do stosowania
w budownictwie.

Wszystkie materiaty i aparaty powinny mie¢ odpowiednie atesty i certyfikaty.
Niedopuszczalne jest stosowanie materiatow nieznanego pochodzenia. Wszystkie materiaty
potrzebne do wykonania zadania podane sg w przedmiarze robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Sprzet i urzadzenia techniczne powinny by¢ sprawne technicznie, posiada¢ aktualne
instrukcje, badania i przeglady, spetnia¢ normy i przepisy dotyczgce uzytkowania. Urzgdzenie
dzwigowe winny mie¢ aktualne badania Urzedu Dozoru Technicznego.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.
W czasie transportu zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej nalezy
przestrzegaé zalecen wytworcow, a w szczegoélnosci zabezpieczy¢ transportowane urzgdzenia przed
nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie. Aparature i urzadzenia ostroznie
zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie powtok.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z dokumentacjg techniczng i
umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i jako$¢ wykonania robot.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ROBOT.

Kontrola jakosci robét winna byé prowadzona na biezgco w trakcie robot.
Odbiorowi robot ulegajgcych zakryciu podlegajg uziomy przed ich zasypaniem — nalezy je
dokumentowac protokotami oraz wpisami do dziennika budowy jako odbiory czesciowe.
Kontrola obejmuje w szczegdlnosci:
- zgodnosci robét z dokumentacjg projektowa, normami i przepisami,
- poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen Srubowych instalacji elektrycznej;
- pomiary rezystancji uziemien i stanu izolacji kabli, potwierdzone protokotem;
- ogledziny wykonanych robot.

Po wykonaniu ogledzin i pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty zgodnie z normami.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU ROBOT.

Przedmiar robét obejmuje wszystkie roboty objete projektem oraz mozliwe do okreélenia na
etapie projektowania i stanowit bedzie podstawe do sporzgdzenia kosztorysu ofertowego.

W przypadku wystgpienia robot nieprzewidzianych lub dodatkowych, sposéb okreslenia ich ilosci i
wartosci zostanie ustalony w umowie z Wykonawcg robot.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

Przy odbiorze robdt powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty :

- dokumentacja powykonawcza z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot;

- dziennik budowy;

- dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot;

- dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow;

- protokoty czeSciowych odbioréw poprzednich faz robot;

- protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb po montazowych;

- Swiadectwa jako$ci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku
budowy dotyczacych zmian i odstepstw od dokumentaciji projektowej;

- protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje ich postanowien dotyczgcych usuniecia
usterek, aktualnosci dokumentacji projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i
uzupetnienia;

- udokumentowanie jakosci wykonanych robét odpowiednimi protokotami préb montazowych.

9. DOKUMENTY ZWIAZANE.

9.1 Dokumentacja projektowa.
Projekt budowlany i projekt techniczny wraz z przedmiarem robét.

9.2 Normy, rozporzadzenia.

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

9.3 Dokumentacja budowy.

- dziennik budowy;

- projekt budowlany i techniczny wraz z uzgodnieniami;
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

- protokot przekazania placu budowy;

W/w dokumenty powinny znajdowac¢ sie stale na terenie budowy a kierownik budowy obowigzany
jest udostepniac je organom kontrolnym.



